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PARA CIERRES ENROLLABLES
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Par Vueltas Final de Tempera- Potencia Intensidad Peso Levan- Arbol Corona
motor por carrera tura consumida  absorbida tamiento de cierre
minuto (recorrido  del disparo metdlico
MODELO max.
(€ 220V -50- vz o peer)
(Nm) (m) (min) (W) (A) (Kg) (Kg) (mm) (mm]
TITAN 170 10 6 4 630 27 7 170 | @BO** | @200**
TITANE 170 10 6 4 630 2.7 8 170 : @B0** | @200**




@ TITAN 240/76
TITAN 240/76 E

ELECTROFRENO
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PARA CIERRES ENROLLABLES
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Par Vueltas Final de Tempera- Potencia Intensidad Peso Levan- Arbol Corona
motor por carrera tura consumida ~ absorbida tamiento de cierre
minuto (recorrido  del disparo metalico
MODELO max.
(3 za0v 5020z puerta
(Nm) (m) [min) W) (A (Kg) (Kg) (mm) (mm)
TITAN 240/76 210 8 6 4 630 27 9 180 276 @240

TITAN 24[]/76 E 200 8 S} 4 630 2.7 10 180 a76 @240
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PARA CIERRES ENROLLABLES

TITAN 200 BM €-’
TITAN 200 BME

$200*

Par Vueltas Final de Tempera- Potencia Intensidad Peso Levanta- Arbol Corona
motor por carrera tura consumida  absorbida miento de cierre
MOI]ELU minuto (recorrido  del disparo metdlico
max
puerta)

ce (Nm) (m) (min] W) (A (Kg) (Kg) (mm] (mm]

TITAN 200 BM 280 10 6 4 1.260 5.4 13 280 | ©@6B0** | @200*

TITAN200BME : 260 10 6 4 1.260 54 14 280 | @60** = @200*




ﬁ"r TITAN 240/76 BM
TITAN 240/76 BM E
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PARA CIERRES ENROLLABLES

Par Vueltas Final de Tempera- Potencia Intensidad Peso Levanta- Arbol Corona
motor por carrera tura consumida ~ adsorbida miento de cierre
minuto (recorrido  del disparo metalico
MODELO méx.
(€ 220V -50-+z 60 | puerta)
(Nm) (m] (min) (W) (A) (Kg] (Kg) (mm) (mm)
TITAN240/76BM i 420 i 8 | 8 i 4 {1260 i 54 | 16 | 360 | @76 i @240

TITAN240/76BME: 400 i 8 : 6 : 4 {1260 i 54 : 17 : 360 : B76 : B240




MATIC 13- MATIC 20-40-50 ¢
MATIC 75-90-120

MATIC 13 MATIC 20 - 40 - 50 MATIC 75-90 - 120

Motores tubulares MATIC con final de carrera mecanico.
Fabricados con estrictas normas de calidad y una amplia gama de potencias

Par motor Vueltas Ne vueltas final Temperatura Potencia  Intensidad

Modelo Nw por minuto de carrera del disparo consumida  absorbida Peso
230V-50 Hz CE (Nm) : £ (min) W i w i (Kg
MATIC 13 (cod. 1231310) 13 14 30 4 121 0,53 1.4
MATIC @ 35 @35

E‘H" 470

Par motor  Vueltas  N°vueltas final Temperatura Potencia  Intensidad
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Modelo Nw por minuto  decarrera  deldisparo consumida absorbida Peso  Longitud
230V-50 Hz CE (Nm) (min) (W) (A) (Kg)
MATIC 20 (cod. 1212510) 20 15 22 145 0,84 :2,1 : 480
| MATIC 40 foos 1215510] 40 G T2 i S A S 198 1 086 =27 :550 ¢
: MATIC 50 (cod. 1217010) : 50 : 12 22 : 4 205 : 089 :2,7 : 550 :
MATIC Q 35M ..........................................................................................................................................................................
(STANDARD)
@45
1 o
17
ANR w
Modelo Par motor ~ Vueltas  N°vueltas final Temperatura Potencia  Intensidad Peso
Nw por minuto  de carrera del disparo  consumida  absorbida
230V-50 Hz CE (Nm) (min) w) A [Kg)

MATIC @ 55M
(STANDARD)

580 |




<% MATIC 75-120
ACC. MANUAL

Motores tubulares MATIC con final de carrera
mecanico y accionamiento manual de emergencia

MATIC @ 55M
(STANDARD)
Doble regulacion

@55
s %— P
& |
24 O | ¥
o L 630
Par Vueltas por N° vueltas final Temperatura del Potencia Intensidad Peso
Modelo motor minuto de carrera disparo consumida absorbida
(Nm) (min)
| MATIC  75M (cod. 1218013) 75 1 100 o2 i 4
{ MATIC 90M (eod. 1218313) © 90 10 22 4
MATIC 120M (cod. 1219613) 120 10 22 4
@ 40 @50 2 60 @70 280 @80 2100 2120
Modelo
kg Kg kg kg kg kg kg kg

{135 | MATIC 13/MATIC 13A

MOTORES TUBULARES SERIE DOMESTICA

MATIC 20

L @45 MATIC 40

i MATIC 75

i MATIC 90
i MATIC 120

{ MATIC 75 M




MOTORES T8S80O0 <
MOTORES TS80OO M

U) Caracteristicas técnicas

O T8-T8M: Gama de potencias hasta 450 Nm, en corriente Final de carrera de seguridad.
monofasica. . ) )

O Corte de proteccion Sistema de finales de carrera de seguridad: un Finales de carrera de tipo progresivo.

~ térmica tercer contacto corta la alimentacion del motor en Proteccion térmica integrada.

U) caso de que se r‘febase los finales de carrera alto y Freno electromagnético integrado.
bajo, en conformidad con la norma EN12453.

\< T8: Maniobra de accionamiento manual de Corte de proteccion térmico: 4 minutos.
emergencia orientable. Utilizacion: 10 ciclos por dia.

LL Cable estandard: 4 conductores de 0,75 mm? ] .

O Blanco HO5 WF con longitud de 2,50 M Cable de alimentacion: 90 cms.
Negro HO5 RRF con longitud de 0,70 M Indice de proteccion: IP-44.

Z (gama USA).

Tension de alimentacion: 230 Voltios - 50 Hz.
O 120 Voltios - 60 Hz ([gama USA).
E Motores TS0O

¥ o-@ ®-&
b
Des- Mo- Po- Po- Inten-  Velo-  Capac La Lb e Ld Le Lf Lg Peso
crip- tor ten- tencia sidad cidad dad
cion (4] cia  vatios finales de
carrera
v/
min- (vuel-
(mm) (Nm) (W) (A) rpm) tas)  (mm]) (mm) (mm]) (mm) (mm]) (mm) (mm) (ka)

T800 230 Voltios - 50 hz.

815 80 150 450 =2 8 17 44 44 128 B09* 535** 12 32* 38** 8* 18** 11

825 80 250 710 32 8 17 44 44 128 B09* 535** 12 32* 38** 8* 18** 13

835 B89 359 990 44 8 13 51 57 154 656 16 35 18 25

845 89 450 1200 5.3 8 13 51 57 154 656 186 35 18 25
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Des- Mo- Po- Po- Inten-  Velo-  Capac La Lb e Ld Le Lf Lg Peso
crip- tor ten- tencia sidad cidad dad
cion (4] cia  vatios finales
de
v/ carrera
min-
(mm)  (Nm) (W) (A) rpm)  [(weltas) (mm) (mm) (mm]) (mm) (mm]) (mm) (mm) (ka)
T800 M 230 voltios - 50 hz.
815M 80 150 450 2 8 17 62 82 - B09* 535** 12 32* 38** 8* 18** 12
825M 80 250 710 3.2 8 17 62 82 - B09* 595** 12 32* 38** 8* 18** 13
835M B89 350 980 44 8 13 77 87 - 656 16 35 18 25
845M 89 450 1200 5,3 8 13 77 87 - 656 16 35 18 25
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MOTORES T90O0O
MOTORES TOOO M

Caracteristicas técnicas U)
T9-TOM: Gama de potencias hasta 800 Nm, en Final de carrera de seguridad. O
corriente trifasica. ) . .

) ) ) i Finales de carrera de tipo progresivo.
TO-TOM: Frecuencia de uso importante: 30 ciclos al dia,
20 minutos de funcionamiento continuo. Proteccion térmica integrada. —
TO-TOM: Sistema de finales de carrera de seguridad: un Freno electromagnético integrado. (/)
tercer contacto corta la alimentacion del motor L )
en caso de que se rebase el recorrido de uno Corte de proteccion térmico: 20 minutos. \<
de los extremaos, en conformidad con la norma Utilizacién: 10 ciclos por dia. LL
EN12453. —
TOM: Maniobra de accionamiento manual de Cable de alimentacion: 60 cms. m
emergencia orientable. Indice de Proteccion: P44
Tension de alimentacion: 230,400 Voltios - 50 Hz. I_

ile ©-0
[}
Des-  Mo- Po- Po- Intensidad Velo-  Capaci- La Lb Lc Ld Le Lf Lg Peso
crip-  tor ten-  ten- cidad dad
cién (7] cia cia finales de
va- Carrera
tios v/
min- [vuel-
(mm)  (Nm] (W) (A) pmj  tas] (mm] (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (kg)
T900 2307400 Voltios - 50 Hz.
930 80 300 610 2 1.2 8 17 44 44 128 609* 595* 12 32* 38** 8* 18** 16
960 89 600 1100 5.2 3 9 15 51 57 154 656 16 35 18 33
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law

Des-  Mo- Po- Po- Intensidad Velo-  Capaci- La Lb Lc Ld Le Lf Lg Peso
crip-  tor ten-  ten- cidad dad
cién (4] cia cia finales de
va- carrera
tios v/
min- (vuel-
(mm)  (Nm] (W) (A) pm)  tas] (mm] (mm) (mm)] (mm) (mm) (mm) (mm) (kg)
T900 M 230-400 Voltios - 50 Hz.
930M 80 300 610 2 1,2 8 17 62 82 - B09* 595** 12 B2* 72** B8* 18** 17
960
M 89 600 1100 52 3 9 15 77 87 - 656 16 87 18 34

*Longitud de adaptacion <119 mm | **Lonitud de adaptacién 2119 mm | ***Longitud de adaptacion < 168 mm | ****Longitud de adaptacion = 168 mm.




MOTORES MDF €-’

El motor flexible perfectamente
controlado

Motor de acoplamiento de corriente trifdsica que no requiere mantenimiento,
de bajo nivel de ruido y con escasa necesidad de espacio lateral.

Modelos de 220, 240 y 1.000 Nm. Dispositivo de retencion integrado y
verificado por TUV.

MDF 20-22-12 KE MDF 20-22-12 KU

T

-

TRIFASICOS ATAQUE DIRECTO A EJE

)
L
-
g
Y
|_
7))
-
A
Z
)
LL
-
<
4
W
<
-
7))
L
Y
O
|_
@)
>

&
ﬁ
=
[T
i
i
A




[ ol

VDR S0 TEAn KL

Modelo de accioamiento de puerta
enrollable con mando externo

Accionamiento.
Mando.

Juego de cables.
Conector CEE.
Cable en espiral.
Sensores opticos.

Barrera luminosa.

@ NOo kLD =

Barrera luminosa (no aplicable en caso de barrera
luminosa reflex).

9. Seméforo.

Carga-Kg. de motores MDF

101,6 1080 1270 1330 1397 1590 1650 1778 1937 2191 2290 2445 2670 2730 2985 3239 3558 3680 4064
Descripcion X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
36 36 40 40 45 45 45 50 54 59 59 63 63 63 71 71 89 80 88

L MOF20-222 ¢ 353} 332 283} 270} 257 226 217 i 202i 185 164 157 147 134} 131} 120 111 101 98 | 88 |

L MDF30-4242 674 634 539§ 515 490§ 431} 415 385 354} 313 299 280 | 257 251 209 ]

: MOF3050-2 § 803i 755 B42 i 613 584 513 494 | 450 421 372} 356 334 | 305: 299 | 273

MDF30-07-260%; 4337 408 i 347§ 331: 315 277 267 248 227 201 192 180 : 165: 161 148 |

: MOF50T50 :1204i 1133; 963 | 920 876 | 769 741} 688 632} 558 | 534 i 500 :

Datos técnicos

Velocidad Par motor Voltaje de Potencia Eje hueco
Descripcién funionamiento del moto
.................................................. L . ! ) ! I .
........ MDF2022:02 & ...t2..i.......220... ... .400/280V/3= f 075 G . .80 .
MDF 30-42-2  : 12 420 11 40

MDF 30-42-12 12 420 1,1 40

-

TRIFASICOS ATAQUE DIRECTO A EJE
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MOTORES KD

El motor flexible perfectamente
controlado

Motor de acoplamiento de corriente trifasica que no requiere
mantenimiento, de bajo nivel de ruido y con escasa necesidad de
espacio lateral.

Modelos de 220, 240 y 1.000 Nm. Dispositivo de retencion
integrado y verificado por TUV.

P

TRIFASICOS / TRANSMISION A CADENA
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DIN 6885-A 8x7x50
[ = i I,r 153 224 53
B IR R J ; 12
' ‘ (@] | I“-"’ ‘.
| [ i, { 1
— $ B,
g 19 =2 1 o4
= — | i
! |
[ |
)
= (\Diu
d‘> |
120 485
374
I 200
\ -l !
[E=
= 0
= 0
= U
Ansicht: X

—Passfeder DIN 6885-A 12x8x63
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KD-30-30-24 KU




UIN bB83-A 1£X8X03

P

TRIFASICOS / TRANSMISION A CADENA

. Accionamiento.
. Mando.

. Juego de cables.
. Conector CEE.

. Cable de espiral.

. Sensores opticos.

. Barra luminosa.

0 N O OO b~ -

. Barrera luminosa (no aplicable en caso de
barrera luminosa réflex).

(e}

. Seméforo.

Motores KD - Transmision por cadena — Ratio de Transmision 2:1

101,6 108,0 127,0 133,0 139,7 159,0 1650 1778 1937 2191 229,0 2445 267,0

MOTORES LATERALES INDUSTRIALES

Descripcion X X X X X X X X X X X X X
3,6 3,6 40 4,0 45 45 45 50 54 59 59 6,3 6,3 \
KD 20-22-24 {706 : BB5: 5B4 i 540 513 : 451 : 435 : 402 i 369 : 326 ! 312 : 293 : 269

Datos técnicos - 400 V/50 Hz

L Velocidad Par motor Voltaje Potencia Eje hueco Decibelios ~ Peso motor IP F. utilizacion
Descripcion



PUERTAS BATIENTES
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MOTOR

Instalacion rapida

Todo el sistema esta proyectado
para agilizar la instalacién.

Es posible montar los fines de
carrera tanto de cierre como de
apertura sin limitar la carrera del
servomotor.

El alojamiento de los fines de
carrera se sitla directamente
en el perfil superior de aluminio;
una tapa extraible facilita

la regulacion incluso con el
servomotor montado.

Amplias conexiones

La caja de conexiones es

de amplias dimensiones.

Es posible conectar, por
separado, los fines de carrera
a la central.

El pasacables esta incluido.

Motor inclinado

Este motor tiene una
particular disposicion inclinada
que asegura un optimo
rendimiento gracias a un solo
engranaje en aleacion de
bronce con un didmetro de
40 mm.

Sistema de arrastre

Es muy compacto y rigido
gracias a un tornillo lento,

de 20 mm de didmetro,
soportado por dos cojinetes
en el lado del motor, y por un
manguito de bronce en el lado
opuesto.

Seguridad de cierre

La irreversibilidad del motor
garantiza el blogqueo de las
hojas. El desblogueo es posible
mediante el original dispositivo
con llaves personalizadas
inalterable en el tiempo.

LINCE

[ ol

320/520

Modelo compacto de gran rendimiento

Motores de uso residencial con finales de carrera incorporados y
original desbloqueo con llave personalizada.

165 mm '"g > U
E | recorrido  320/520 mm | 320mm

[ | 520 mm

120 mm

R
_

| 858.5 mm/1088.5 mm

858.5 mir
1088.5 mi

Diagrama de utilizacion

Las indicaciones referidas a cada modelo permiten respetar, en la cima de
la hoja, la velocidad maxima prevista para las vigentes normas de seguridad

UNI 8612.
N LINCE 320 N LINCE 520
600 600
400 400
200 \ 200 N
0 1 2 3 4 5 m 0 1 2 3 4 5 m
Caracteristicas 320 520
EAIimemaciﬂn 230AC50Hz | 230AC50Hz
‘Potencianominal :
Comente ..............................
Em pu| e .................................
Carrera ................................
:Tiempo de aperturax 90°
[Intermitencia




<< MOTOR ARTICULADO R23
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Perfectamente
centrado con precision

Todas las sedes de los
cojinetes y del paquete
motor estan torneadas
y aseguran una perfecta
y silenciosa rotacion
constante en el tiempo.

Acero templado

Los 2 engranajes mas
utilizados se someten
a tratamiento térmico
para conseguir que
sean mas fuertes y
resistemntes.

PUERTAS BATIENTES

am

=]
*Q0 0 000 loagitud hola

MAX 300

Robusto y fiable

La estructura
portante y las sedes
de los cojinetes estan
realizados en aluminio
fundido bajo presion.

“A” “B” APERTURA

Acoplamiento perfecto

Los dos armazones
trabajados cuidadosamente
con fresado y acoplados con
interpuesta una guarnicion, L
aseguran un acoplamiento
perfecto y una estanqueidad

de la grasa 6ptima.

Acero

Todos los engranajes se
realizan en acero, montados
sobre cojinetes de bolas y
lubrificados con grasa fluida;
de ello se deriva una ausencia

de ruido y la méxima duracion R23
en el tiempo.
Caracteristicas R23

Transmision del movimiento Alimentacion 2930 AC 50 Hz
La transmisién del movimiento se Potenclanommaleoow """"" m_
confia al arbol estriado con perfil e D |
uni221, que asegura un 6ptimo Empuje 400 N ‘
aCOplamlEﬂtD meCérIICD. ; ........................... -..'..............i .............................. :

: Gradodeproteccion  : 43P

: Intermitencia : 50%
1.400 revoluciones al minuto ................. D ............
perfectas y silenciosas Termnpruteccmndelmutor ......... 140°C ... :
2 cojinetes especiales de precision . Temper. de funcionamiento | -20 +55 °C

para motores eléctricos, protegidos :
con blindaje de doble labio,  Pesoactuador i...0BKg

lubrificados de por vida con grasa : Tiempﬂ ape"“ra para 90° 14s :
de alta temperatura.




MOTOR ENTERRADO R21 <<

ENTERRADO POR FUERZA

Motorreductor electromecanico para cancelas batientes de hasta 3,5 metros de longitud. El robusto bastidor en aluminio
fundido bajo presién esté disefiado estructuralmente para soportar las grandes fuerzas en juego. Se instala abatible totalmente
en el interior de la caja de cimentacion.

PUERTAS BATIENTES
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Tamario
. 405 mm N
I i
&7 mm .
— i R21
- —— )
55 mm E[] E
| E i02 Caracteristicas Serie R21
16d mm o 5 we| N e
| O o Alimentacion (V) 230
. P . 240mm . B ,
. i = s | Potencia nominal (W) : 200 :
: Empuje (N.m.) _ 300 :
Preparacion para la instalacion estandar : Tiempo de apertura x 90° (S) = 19 :
............. E R Ty R L SR
o am Intermitencia Go) i . 30 |
L : Y, 0 : 5
B : Termoproteccion motor (°C) 140
_!_ | =i iEm
T
-l
i
= — = =l ——
T ’%@ ) oescargs  §
conduccian . it L
cables aléciricos . . w
Pasa solo de cable SINFIN Inoxidable El cansancio no me Tandem Doble proteccion Aluminio con Titanio
Pasacable realizado Tornillo sinfin realizado Incluso las pequerias asusta Segundo cojinete para Retén mecanico La fusién controlada al
en acero y latén en acero especial cosas son importantes, El engranaje principal de quien no tiene nunca especial de doble titanio permite obtener
sellado caon resinas con elaboracion de todos los tornillos de 150 mm de diametro esta  Suficiente. labio para garantizar piezas muy compactas
epoxidiacas. sUper acabado y montaje son de acero realizado en arrabio con un elevado grado de con mayor resistencia
endurecimiento del inoxidable. estructura en grafito. proteccion. al agua

roscado.




<% MOTOR LINUS
MOTOR MINOR

Motores disefiados para uso residencial e
intensivo. Operadores hidraulicos para puertas
de 1 6 2 hojas.

Incorpora dispositivo antigolpe y termostato
de conexidn-desconexion automaética por
recalentamiento.

MOTOR LINUS

Caracteristicas LINUS 240 LINUS 360

PUERTAS BATIENTES

MOTOR MINOR

MOTORES LINEALES HIDRAULICOS

Caracteristicas MINOR 240 MINOR 360
. | Mimentacion (V) i 230V-50Hz
o ‘ Potenciamotor W) i 276

| -  Consumo ahsorbido (A) 13

[E——=]|  Caomtonsador ()~
: Prosion maxima (bar) ] S
. Carrera vastago (mm) 242 362 |
; 1L iompo maniobrasors 6o~ ag
Tiempo maniobra apertura (seg) 23 34 :
94 Fuerzacierre Kg)) . 0aB8580N(875Kg) |
| Coms | MNOR240 | wiNoR30 ‘Fuerzaaperiura(Ng) . DaBBBON [702Kg) |
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MOTOR ROLLER 400
24V DC

Prestaciones especiales

Motorreductor electromecénico en

corriente continua para cancelas

correderas de hasta 400 Kg. de peso.

La estructura principal estéa realizada en
aluminio fundido bajo presion, pintado en
horno con resinas epoxidicas especificas

para exteriores.

Textado segln los parémetros establecidos

por la normativa vigente.

Posibilidad de funcionamiento de

emergencia en caso de falta de energia

eléctrica.

Caracteristicas

Seguridad de
desbloqueo

La sdlida asa

de desbloqueo,
realizada en aluminio
fundido bajo presion
equipada con llave
personalizada,
permite el
desbloqueo y la
maniobra manual en
cualquier condicion.

ROLLER 400

Fluidez de
desplazamiento

Tornillo sinfin
realizado en acero
especial con
elaboracion de
super acabado y
endurecimiento del
roscado.

Cada uno en su
lugar

2 juntas mecanicas
garantizan la perfecta
estanqueidad de la
grasa dentro del
reductor y de forma
contemporanea no
permiten la entrada
del agua.

Bronce y acero,
asociacion
perfecta

Correa dentada
realizada en bronce

y el tornillo sinfin en
acero, con elaboracion
de super acabado y
endurecimiento del
roscado; para una
asociacion perfecta,
silenciosa y duradera
en el tiempo.

Solido y fiable
La estructura
principal esta
realizada en
aluminio fundido
bajo presion.

Proteccion a
todo campo

Motor eléctrico
protegido con un
termostato de
seguridad sensible.

[ ol

ROLLER 400 240v DC *Encodere optico * Central incorporada ¢ Final de
carrera mecanico.

1.400
Revoluciones al
minuto perfectas
y silenciosas

2 cojinetes
especiales de
precisién para
motores eléctricos.



<% MOTOR ROLLER 600
230 AC 50 HZ

ROLLER 600 230V «Encodere optico ¢ Central incorporada ¢ Final de
carrera mecanico.

-~

-
Tod,
{ #‘“.'
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Prestaciones especiales

Motorreductor electromecanico realizado en dos
versiones, para cancelas correderas de hasta
600 Kg. de peso.

La estructura principal esté realizada en aluminio
fundido bajo presién, pintado en horno con resinas
epoxidicas especificas para exteriores.

Caracteristicas ROLLER 600

329 mm

Velocidad de maniobra

: Peso maximo de la cancela :

Seguridad de Fluidez de Cada uno en su Bronce y acero, Sélido y fiable Proteccion a 1.400
desbloqueo desplazamiento lugar asociacion La estructura todo campo Revoluciones al
La solida asa Tornillo sinfin 2 juntas mecanicas perfecta principal esta Motor eléctrico m":]um _perfeCtas
de desbloqueo, realizado en acero garantizan la perfecta Correa dentada realizada en protegido con un y silenciosas
realizada en aluminio  especial con estanqueidad de la realizada en bronce aluminio fundido termostato de 2 cojinetes

fundido bajo presién  elaboracién de grasa dentro del y el tornillo sinfin en bajo presion. seguridad sensible.  ggpeciales de
equipada con llave super acabado y reductor y de forma  acero, con elaboracion precision para
personalizada, endurecimiento del contemporanea no de stper acabado y motores eléctricos.
permite el roscado. permiten la entrada endurecimiento del

desbloqueo y la del agua. roscado; para una

maniobra manual en asociacion perfecta,

cualquier condicion. silenciosa y duradera

en el tiempo.
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MOTOR ROLLER <<
800/ 1200

Motores para puertas correderas.
Serie ROLLER 800 - 1200

Motores de uso residencial con finales de carrera
incorporados y original desbloqueo con llave personalizada.

Central de mando

De tipo incorporado y proyectado
para permitir la proteccion contra
las interferencias del exterior, con
entradas optoaisladas y circuito de
alimentacion del microprocesador
separado. Dotada de funciones
superiores el estandar. Provista
de tableros de bornes extraibles.
Esta colocada de forma que
resulte cémoda y segura cualquier
conexion que tenga que realizarse.

Corazoén de alto rendimiento

El motor eléctrico, corazon del
sistema, esta realizado con
innovadores procedimientos
industriales, utiliza material

de clase F y esta dotado de
termostato de seguridad. Provisto
de tapas de aluminio fundido a
presion y de cojinetes dispuestos
sobre asientos mecanizados,

el motor asegura una perfecta,
silenciosa y constante rotacion de
total fiabilidad en el tiempo.

Fijacién antivibraciones

6 puntos, que pueden nivelarse
con atencion, permiten regular el
mejor apoyo y proporcionan una
absoluta estabilidad y ausencia de
vibraciones. Los elementos estan
protegidos con cascos de plastico.
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Seguridad de desbloqueo y

| 325 mm 162 mm
I r__s;_| de no apertura
Una sélida manija de desbloqueo
en aluminio fundido a presién
. con llave personalizada permite
Caracteristicas ROLLER 800 ROLLER 1200 ROLLER 1200

la apertura manual de la cancela
y, al mismo tiempo, impide el
funcionamiento de la central. La
irreversibilidad del motorreductor
garantiza un cierre perfecto de la
cancela, evitando la utilizacion de
electrocerraduras suplementarias.

 Intermifencia  : B0%: .. B0%: .| 60%:

. Jermoproteccion delmotor © - 180°C: 150°C; 1502 Fluidez de los movimientos
Temper. de funcionamiento | -20+55°C: -20+55°C: -20 +55 °C! Tadas las partes en movimiento

............................ giran por medio de cojinetes de

¢ (Grado de proteccion 43 1P 43 IP: 43 1P bolas.

;, aratd de proteseln ... e 23R e 23R S : Lol sy s corons
Pesn uperadnr dentada estan realizadas en

Velocidad de maniobra

acero y bronce con lubricacion
permanente.
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Motores para puertas correderas.
Serie ROLLER 1800

Motores de uso residencial con finales de carrera
incorporados y original desbloqueo con llave personalizada.

362 mm

& |

346 mm I

Caracteristicas

© Potencia nominal

. Empuje

i Intermitencia

¢ Peso Operador

¢ Velocidad de maniobra

98 mm

ROLLER 1800

-20 +55 °C

43 IP

18 Kg

MOTOR ROLLER

180mm

1800

Proteccion a todo
campo

Motor eléctrico
protegido con un
termostato de seguridad
sensible.

Seguridad de
desbloqueo

La sdlida asa de
desbloqueo, realizada

en aluminio fundido bajo
presion equipada con llave
personalizada, permite el
desbloqueo y la maniobra
normal en cualquier
condicién.

Cada uno en su lugar

2 juntas mecénicas
garantizan la perfecta
estanqueidad de la grasa
dentro del reductor y de
forma contemporanea no
permiten la entrada del
agua.

Bronce y acero,
asociacion perfecta

Corona dentada realizada
en bronce y el tornillo sinfin
en acero, con elaboracién
de super acabado y
endurecimiento del roscado;
para una asociacion
perfecta, silenciosa y
duradera en el tiempo.

Fijacion de precision
6 puntos cuidadosamente

nivelables, que permiten
ajustar el mejor apoyo.

Perfectamente
centrado con precision

Todas las sedes de los
cojinetes y del paquete
motor estan torneadas
y aseguran una perfecta
y silenciosa rotacion
constante en el tiempo.

Control y seguridad

Codificador éptico para
el control constante del
movimiento de la cancela.
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MOTOR PARA PUERTA <<
SECCIONAL STA / STAW

Modelo compacto de gran rendimiento

La Serie SA representa una solucion ideal por ser un modelo compacto de
alto rendimiento.

Motores especialmente disefiados para puertas seccionales con dispositivo
de seguro de caida. Se ofrece la posibilidad de instalar motorizaciones
equipadas con embrague de enclavamiento.

. Accionamiento.

Mando.

. Juego de cables.

. Conector CEE.

Cable en espiral.

. Sensores opticos.

. Barrera luminosa.

. Barrera luminosa [no aplicable en
caso de barrera luminosa réflex).

. Semaforo.
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Datos Técnicos

Velocidad Par motor Voltaje Potencia Eje hueco Decibelios Peso motor IP F. utilizacién

Descripcion
(min-1) (Nm) V) (kw) (mm)

‘STA I-10-24




<% MOTOR TS75
TS100

Nosotros le abrimos
la puerta automaticamente

Ahorro de energia.
Libre de mantenimiento.
De confianza.

Muy silencioso.

Facil de manejar.
Calidad sélida.

Soft-stop y soft-start. Accionamientos Cyacsa,;
ideal para:

puertas seccionales (1),
puertas basculantes (2),
puertas basculantes sin
rebatimiento exterior (3)

Mando por radio.

Desenclavamiento de emergencia.
Botoén pulsador.

Alumbrado automatico.

Tension automatica de cadena.
Rapido proceso de apertura y cierre.

(1)
Alumbrado claro.
2)
(3)
Caracteristicas TS 75 TS 100
Motor corriente continua : 24 V. silencioso : 24 V. silencioso *para las puertas

: Engranaje  De retencion automatica, 75 Kg  : De retencion automatica, 100 Kg basculantes sin rebatimiento

et e RS RRE LR ELEEE R ELELERRREEERE: R P ST ..................................................... exter‘iOI" se neCESita como
Velucldadraplda’|4cm/seg ................................ 14cm/889 ................................... : accesorio un brazo de leva
Velocidadlemta 8 .om/seg : 8 om/seg. . para la puerta

 Fuerza ABRIR/CERRAR

 Tensidn nominal £190-250 V AC £ 190250V AC

 Transformador {230V AG; 24V {230VAC 24V

: regulacion automatica : Regulacion automatica

: Tiempo funcionamiento

 Desplazamiento real

 Longitud total

 Longitud de cabeza de motor

¢ Anchura de cabeza de motor

Altura de construccion sobre puerta :

! Peso sin embalaje

 Tiempo cierre automético

Vista interior: Calidad Poderoso: Un accionamiento Asi trata Ud. con esmero Tanto puertas ligeras

sélida y de confianza. Seip de para 100 Kg abre su puerta de garaje; el como pesadas: Nosotros
con seguridad también C75 con Soft-Stop y tenemos el accionamiento
puertas grandes. Soft-Start. adecuado para cada

puerta.
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Y BASCULANTES DE MUELLES




TRANSMISION SENCILLA <<

La transmision por cadena es el sistema de automatizacion
mas eficaz, fiable y duradero para puertas tanto Ple-Leva,
como basculantes contrapesadas y de muelles.

La fabricacién y suministro a medida de este tipo de
automatismo hace que la instalacion sea SENCILLA y
COMODA.
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FINAL DE CARRERA EXTERIOR EXTERIOR
=X TERIOR - ?
MOTOR REDUCTOR e =
el I
et
RUEDAS NYLON it
‘.\‘\k‘.h -
R
CADENA 1/2"x 4,88 R
TUBO ABIERTO P -
60x30x17x2 .-::"‘ - GUITARRA 7
i GUITARRA N
TOCHO + TORNILLO
CON CASQUILLO
TUBO CERRADO
60x30x2
TENSOR DE CADENA
TRANSMISION BARRE HACIA EL BARRE HACIA EL
DERECHA EXTERIOR INTERIOR
Modelo MONOFA 1/4 CV MONOFA 1/2 CV TRIFA 174 CV TRIFA1/2CV 24V DC 24V DC FUNCIONAMIENTO

. Modelo L MB3D/AK M71C/4G AOMPIAD | MPSBNBSECES |

. Tension/Frecuencia i 230V/ 50Hz 380V/ 24y 24V

 Intensidad nominal L2 22 47A 52

- Potencia ©o1BBW L 370w oW 1w
e SO U SRS ST SRS SUT R : USo
- Condensador : 10 : : : - : - : :
S SRR S SRR SRRSO : INTENSIVO
i Grado de proteccion S 1.7 B : N 17 Y} P P4 : .
T s e P PP e T e : IUUA)
- Velocidad (R.P.M) © 1380 : © 1890 i 40 .50 5

. Superficie puerta L e 25m* i 15me 20 me

. Cuadrorecomendado  : cmaneEw CMeTel i CONTR4 | CONT24




< TRANSMISION DOBLE

La transmision doble es el automatismo mas adecuado
para puertas comunitarias e industriales de alto trafico.

Por su disefio y fabricacion se garantiza la méaxima
seguridad y comodidad para el usuario.
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Todos nuestros motor-reductores llevan acoplados un final de carrera rotativo, consiguiendo una alta precision en el
ajuste del recorrido de la puerta.

Motor reductor Reductora con final de
24V CD 100W carrera rotativo acoplado

Motor reductor

224V DC - 90 W.

Motor reductor
220 -380V

-
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PEATONAL

PROSWING

ol al

PROSWING es el automatismo ideal para ser usado de forma continua
e intensiva, en el que una gran resistencia se une a un disefio compacto.
Esta indicado para mover hojas pesadas y de gran tamario, y resulta de facil

instalacion y configuracion.

* Adecuado para un uso continuo e
intenso.
* Posibilidad de funcionar en modo
“ahorro de energia”, con velocidad y
aceleracion reducidas y optimizadas
para personas con dificultades a la
hora de moverse, de conformidad
con la normativa en vigor.
Funciéon PUSH&GO.
Apertura opcional con mando a dis-
tancia
Compatible con una amplia gama de
dispositivos de control y seguridad.
Interruptor ON/OFF en la junta.
Seleccién de patrones comunes por
medio del interruptor de 3 posicio-
nes en la junta.
Control de la regulacion simple e
intuitivo mediante la doble pantalla
incorporada en la placa.
Cubierta de aluminio anodizado; se
dispone también, previa solicitud, de
la version en acero inoxidable o con
acabado RAL.

Posibilidad de funcionamiento condo-
ble hoja sincronizada.

Posibilidad de conectarlo a un siste-
ma integrado de gestion de edificios
(Building Management System).

Alto Par motor.

Gestion de los diferentes tipos de ce-
rraduras eléctricas y cierres electro-
magnéticos.

Ajuste de la fuerza en la fase final
de cierre para permitir un correcto
acoplamiento con diferentes tipos de
cerraduras.

Ajustes de los valores de fuerza de
cierre y apertura que permite su uso
en diferentes condiciones ambienta-
les, con viento o en espacios a pre-
sion.

86

Configuracién desde la placa de 2
senales auxiliares de entrada y 2 de
salida.

VARIANTES DEL AUTOMATISMO

PROSWING M
Apertura y cierre mediante motor.

Adecuado para cualquier tipo de
entrada, versatil y potente, con
baterias opcionales.

PROSWING S

Apertura mediante motor, cierre por
resorte.

Ideal para cualquier tipo de uso,
especialmente cuando se debe cerrar

en este caso, el sistema automatizado
se comporta como un dispositivo de
cierre mecanico estandar.

PROSWING R

Apertura de muelle, cierre mediante
motor.

Abre en caso de falta de corriente.
Permite la evacuacion de humo o de
calor y también se puede utilizar como
salida de emergencia.

PROSWING F

Apertura mediante motor, cierre de
muelle.

Imprescindible alla donde se necesite
una barrera automatica de proteccion
contra el fuego y el humo, segin las
normativas vigentes en los diferentes
paises.

la puerta incluso sin corriente eléctrica:

Especificaciones técnicas

Alimentacion: 230 Vac - 50Hz.

Potencia nominal: 85 W.

Alimentacion de Dispositivos externos:
12Vdc - 12W max.

Bateria de emergencia: 2x12 V 1.3 ah (opcional
s6lo para el automatismo sin resorte).

Ajuste de los parametros: mediante una doble
pantalla con botones en la placa, conmutador o
conexion al PC.

Angulo méx. de apertura: 110°.

Peso méax. hoja: 250 Kg (véase grafico mas
arriba).

Ancho de hoja: de 700 mm a 1400 mm.

Temperatura de funcionamiento interior
de la caja de: -10°C a +50°C.

Peso: = 12 kg

Dimenslones 664 x 130 x 86 mm.

Servicio: Continuo.

Cerradura eléctrica:
12/24 Vdc - 15W max.

Ajuste de fuerza del resorte EN4+ENB.

Puede usarse con:
Brazo articulado de empuje.
Brazo rigido de tiro.




<% PUERTA MILLENIUM

Serie MILLENIUM
La serie Millennium utiliza la tecnologia electrénica mas avanzada y los materiales de mas alta calidad, dando soluciones
tecnoldgicas novedosas que unen a la sencillez de instalacién, uso y mantenimiento la seguridad de un automatismo hecho para
durar en el tiempo.

La sofisticada electrénica proporciona al instalador los instrumentos necesarios para obtener elevadas posibilidades de
personalizacién o de diagnéstico en la fase de mantenimiento. La interface con un ordenador o tarjeta GSM para el control
remoto de la automatizacion proyecta este automatismo hacia el futuro.

El disefio, completamente renovado, proporciona a este modelo esbeltez y elegancia de formas, resultando adecuado para
cualquier solucién arquitectonica conforme a los requerimientos mas exigentes..

Caracteristicas

Electrocerradura

Velocidad de apertura

¢ I'hoja (cm/s)

Tarjeta electronica
de control

Transformador
tiroidal

Correa de
transmision

Carros de arrastre

Sistema de
alimentacion
por bateria

Encoder 6ptico

!
Moz, 74 2&-:—-1

Moz, 7
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Hup 10 HCD

Hup = HCo
HCA = HCo + 47

HAS = HCo + 15
HVM = HCo -7

Hup = HCo

HCA = HCo + 47
HAS = HCo + 14
HVM = HCo - 30

at o
Y

PEATONAL

V)
q
¥
m
a
LU
Y
Y
0
O
<
¥
L]
2
il
0
>
0
|_
<
>
0
|_
2
<




MOTOR TORSION R41 <<

Compacto sistema electromecanico

Motorreductor eléctrico ideal para puertas basculantes de hasta 8 metros cuadrados, equipado con asa de desbloqueo en
metal cromado para la apertura desde el interior y preparado para la apertura desde el exterior. La estructura principal
fabricada en aluminio fundido bajo presién y los engranajes en acero aseguran un funcionamiento constante y silencioso en el
tiempo.

R41/230 V « Encoder 6ptico © Irreversible ¢ Lento  Con central electrénica © Final de carrera mecanico.

R41

Caracteristicas R41/832

:Alimentacion | 230 AC 50 Hz

H

 Potencanominal 1BowW 3 il
. Empuje max. 250 N 'f H|FH|||I|||||||N“
e W O

Tomoprotscindoimoto a0 nnwfr i ,w X
 Tempe. de unconamiets | -20+55°C 5 |

: Grado de proteccion 67 °C

: Peso actuador
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Centrado con Acero Robusto y Acoplamiento Acero Transmision 1.400 rpm
precision templado fiable perfecto del movimiento  perfectasy
silenciosas
Preparacion para la instalacion estandar Tamafo
15 mm - _F .
£ 5 /e A o
o ofo o | 611 mm |
n = | '
g g
i |
I =i+ |= 135mm
136 mm
0 0 ——




“Y5 CUADRO CMO - CM1 - M8

Descripcion general CMO

Cuadro de control monofésico para puertas enrollables. Proteccion entrada alimentacién y motor mediante varistor
Incorpora la parte de radio compatible con emisores... y fusible BA. Led indicador de red. Entrada de pulsador
Entradas de maniobras protegidos con diodos zener. alternativo y contacto de seguridad.

Caracteristicas

S 220V |
L S Q7 HP
 Tiempo funcionamiento normal 127 segundos

¢ Numero de codigos

: Programaciin decodigos Autoprogramable
Seleccion de frecuencias Se memoriza la Funcion del Codigo

hecencias | .....A33Mhz.-868Mhz :

i Homologaciones Conforme ETS 300- 220/ETS 300-683

Descripcion general CM1

Pensado para motores de centro de eje y automatismos para opciones basicas como contacto de seguridad

puertas tipo correderas y estandar monofésicas. Es una alternativa y finales de carrera.

a los cuadros con telerruptor, siendo su precio competitivo y de facil Si al CM1 se le conecta la tarjeta receptora obtendremos un
instalacion. receptorcuadro muy atractivo dada su funcionalidad como equipo

El cuadro de control eléctrico para maniobras de persiana modelo idéneo y econémico en un gran ndmero de instalaciones.

CM1 esta basado en un microprocesador de tltima tecnologia y TM Temporizador de maniobra, con tiempo desde 7 segundos hasta
en un oscilador de cuarzo que garantizan una gran exactitud en los 70 segundos, en pasos de 1 segundo.

t izad digitales. . . - .
emporizadores cigrales TB Temporizador de bajada automaética, con tiempo desde

Tiene un pulsador de doble funcién alternativo/paro, asi como un 5 segundos hasta 129 segundos, en pasos de 2 segundos y
temporizador de cierre automatico. Nos permite conectar varias posibilidad de anulacién en la posicién de OFF.

CUADROS ELECTRONICOS

Caracteristicas

Alimentacion

Descripcion general M8

Cuadro de maniobra para control de motor monofésico. Indicador de estado mediante led ERROR: Deteccion de
Alimentacién/Pot. méx. motor de 230V,/0,75KW o 1,2 KW estado de funcionamiento. Memoria para 10 errores.
monofasico. Accionamiento maotor por relés, sin regulacion Se pueden consultar con herramienta de programacion
potencia mator ni paro suave, Receptor 68 MHz 30 caédigos VERSUSProg. Tiempo de maniobra: 1 segundo - 6 minutos.
incorporado con posibilidad de ampliacién a 500 caédigos. Temperatura de funcionamiento: -20 °C a + 85 °C. IP 32.

Indicador luminico de red. Indicador de entrada-salida activa.
Caracteristicas

868,35 MHz :

.................................................................................................................

Caédigo cambiante de alta seguridad

""""""""""""""""""""""""""" 30 codigos [ampliable a 500 codigos
con tarjeta de memoria) :
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CUADRO CM3
CONT./24 V

Descripcion general CM3

Cuadro monofasico con conmutacién de relés y tension
cero. Entradas con indicacién luminosa. Salida contacto,
electrocerradura y luz de garaje. Conector tarjeta de radio.

Descripcion general CM2/T2

Cuadro de maniobras para control de motores trifdsicos hasta

3 CV a 400 V y monofésicos hasta 1,5 CV a 230 CV para

 Tension motor

. Luz auxiliar

ol al

CM2/T2

Potenciémetros de regulacién de fuerza. Ajuste de sensibilidad
y tiempo de bajada automatica. Entradas para finales de
carrera en cierre y en apertura. Autoprogramable.

Caracteristicas

imentacion

200V ac +10% |

ensIon motor s 220 V. DC
: Corriente maxima motor 25A
: Saldo alimentacion accesorios 24v 150 mA

Contacto N.O

apertura y cierra, apertura automatica cierre hombre
presenta, funcionamiento semi-automatico y funcionamiento
puertas industriales. Permite funcionamiento hombre presente automatico.

Caracteristicas
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© 400 ac trifasico / 230 V ac

¢ Alimentacion cuadro

Descripcion general CONT./24 V

Cuadro de corriente continua 24 Voltios.

Regulacién de fuerza, velocidad paro suave y tiempo bajada
automatica.

Indicacion del estado de pulsadores y fotocélula de Leds.
Salida luz de garaje.

Conector tarjeta de radio.
Entrada para encoder.

: Salida alimentacion accesorios

: Tarjetaradio

Dispone de tres entradas de Seguridad independientes, una
para fotocélula que actia durante el cierre de la puerta, otra
de fotocélula para la apertura y otra para una

“Banda de Seguridad” resistiva de 8K2.

Disponemos también de entradas para pulsadores: alternativo,
cerrar, abrir y paro.

Disponemos de un pulsador de abrir, cerrar, alternativo
integrados en la placa para realizar los test de montaje y
programacion de tiempos.

Caracteristicas

: Mimentaciéncuadro 240V AC
 Tensionmotor 24V DC
Corriente maxima motor 25 A

OSSR U S RUO U SOU OO UUUOTURPRPRORRRO SAVAEG A

Externa opcional

: Temperatura trabajo -20a 70 °C




<% CUADRO M22 - CYC

Descripcion general

Cuadro de maniobras para control de uno o dos maotores de alimentacion monofasica con receptor de radio 868 integrado.
Permite programar diferentes tiempos de maniobra independientes para la apertura y cierre con paro suave al final de cada
recorrido. Admite tarjetas enchufables como tarjeta receptora TL CARD y EXP. CARD.

Caracteristicas

¢ Potencia maxima motores

: Consumo repnsu/funcionam

: Temperatura funcionamiento:

: Estanqueidad

CAP1 CAP2

T FouTe = N
2 12/2avVas 12/24vV0c

FC.CL_M1 I

FC.OP_M1 I

Fc.cL_mz |

o
Fc.op_mz |
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